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** Dimension depends from the selected servomotor

** Dimensioni dipendenti dal servomotore selezionato
** Die MaBe richten sich nach dem ausgewahlten Servomotor
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** | a dimension dépend du servomoteur sélectionné
** Las dimensiones dependen del servomotor seleccionado
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DIM[En';‘;I]ONS CR 039 CR 055 CR 075 CR 100
*¥L1 117.5 144 186.5 225
*¥L2 8 8 10 12
*XL3 33.5 43.5 56 58
*¥L4 3 5 5 5

L5 10 10 12 12

L6 49.5 57.5 79.5 83

L7 3.5 4 4 5

L8 80 110 130 160

D1 (H7) 219 @24 232 248
**D2 (H7) 214 @19 224 @24
**D3 290 @115 @145 @150
**D4 @75 @100 2130 @130
D5 2108 @140 2170 @218
D6 @87 @115 @150 @185
D7 (F7) 260 @95 2115 @150
**D8 (F7) 260 @80 2110 @110
D9 285 @115 2145 @185
D10 28.5 28.5 g11 @13
**D11 M5 M6 M8 M8
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*3D models available on the web e Modelli 3D disponibili sul web e 3D-Modelle im Web verfligbar e
Modeles 3D disponibles sur le web e Modelos en 3D disponibles en el sitio Web e
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