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** Dimension depends from the selected servomotor ** | a dimension dépend du servomoteur sélectionné
** Dimensioni dipendenti dal servomotore selezionato ** Las dimensiones dependen del servomotor seleccionado

** Die MaBe richten sich nach dem ausgewéhlten Servomotor w AR R ST BUR T FriE O {E AR B AT

DIM[En':‘;I]ONS CR 039 CR 055 CR 075 CR 100
*¥L1 171 212.5 262.5 341
*¥L2 8 8 10 12
*¥L3 33.5 43.5 56 58
**L4 3 5 5 5

L5 40 50 60 100

L6 53.5 68.5 76 116

L7 10 10 12 12

L8 12.5 17.5 15 15

L9 16 19 28 36
L10 80 110 130 160
D1 (h7) 819 @24 @32 248
**D2 (H7) 814 219 324 824
**D3 290 @115 2145 @150
**D4 975 @100 2130 @130
D5 2108 @140 2170 @218
D6 287 @115 2150 @185
D7 (h7) 260 @80 2100 @120
**D8 (F7) 260 @80 2110 @110
D9 285 @115 2145 @185
D10 28.5 28.5 g11 @13
**D11 M5 M6 M8 M8
D12 M6 M8 M12 M16

Drawing CRO39HS* CRO55HS* CRO75HS* CR100HS*

*3D models available on the web e Modelli 3D disponibili sul web e 3D-Modelle im Web verfligbar e
Modeles 3D disponibles sur le web e Modelos en 3D disponibles en el sitio Web e
TEMITEEE 3D A
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